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ESTUDIO DE PREINVERSION A NIVEL DE PERFIL
DE LAS CARRETERAS DEL PROYECTO PRO REGION PUNO, POR NIVELES DE
SERVICIO

CONSORCIO
EL ALTIPLANO

GESTION Y CONTROL DE PESOS Y MEDIDAS
1. ALCANCES DE LA GESTION Y CONTROL DE PESOS VEHICULARES

El objetivo del control de pesos vehiculares es disuadir a los transportistas a que no incurran en la
practica de transitar con sobrepeso vehicular, con el fin de evitar la fatiga temprana del pavimento
debido al exceso de repeticiones de carga, la cual depende del peso y arreglo de las cargas de los
ejes, el espesor del pavimento y la resistencia del suelo in situ (subrasante).

La accion de control de pesos permite reducir los sobrecostos de mantenimiento periédico y rutinario,
y prolongar la vida Util de las carreteras, con el consecuente ahorro de costos de transporte.

RELACION DE RUTAS A INTERVENIR - PAQUETE 02

ITEM CARRETERA

‘ PROVINCIA INICIO

Long
Trazo

RUTA RUTAS |
NACIONAL |

|

Emp. PE-34 H (Putina) - .
1 Lloquecolla - Pte.Cambria - PE-34Q 8 Sanpﬁr;i;oglo e Emp. 34H
Viscapujuni - Emp. PU-111 24.01 A y (Putina)
(Muﬁani) Zangaro
HEmpEP)E it A Emp 34 H (DV
uancho) - Huancho - zangaro y mp .
2 Chupa - Rucanu - Emp. PU- FE-235 10 51.94 Huancane Huancho)
113 (Arapa).
Emp. PE-34 H (Dv.
3 Inchupalla) - Dv. Janansaya PE-34T 1 Sa;u'g\:; b& Emp 34H (Dv.
- Inchupalla - Paccha - Emp. 36.68 o y Inchupalla)
PE- 34 H (Huatasani). vancane
Emp. PE-34 H (Taraco) -
Pusi - Dv. Capachica - Huancane y Emp. PE34H
4| Coata Ajrani - Huata - Emp. PE-850 12 67.57 Puno (Taraco)
PE- 3S (Dv. Huata).
Emp. 34A (Arcopunco) -
Cabana - Cahuaria- Puno San Emp. 34A
5 Atuncolla - Emp. 3S PE-38P L 35.16 Romaén (Arcopunco)
(Dv.Atuncolla).
(Chugunaniila) M Emp. PE 35
uquibambilla) - Macari - mp.
6 | "LD. Cusco (CU-125 de PE-358 17 31.81 Melgar | (chuquibambilla)
Héctor Tejada).
Emp. PE-3S H (Est.
Pucara) - Stgo. De Pupuja - < Emp. PE 3SH
7 Emp. PE-34 B -(Dv. PE-3SN 18 20.35 ABNGERD (Est. Pucara)
Pucara).
267.52

Para ello el CONTRATISTA CONSERVADOR debera implementar y operar la Unidad de Pesaje
Movil, de acuerdo a lo establecido en el presente documento.

No compete al CONTRATISTA CONSERVADOR fiscalizar. La fiscalizacion estara a cargo de los
funcionarios competentes de la SUTRAN, los que designe el MTC y la Policia Nacional, segln lo
indique el CONTRATANTE. Sin embargo el CONTRATISTA CONSERVADOR debera realizar las
gestiones necesarias, en primera instancia para disuadir o educar a los transportistas hacia el
cumplimiento de las normas de pesos vehiculares, y en segunda instancia documentaré la situacion
para informarla al CONTRATANTE.

SERGIO MIGUEL PALOMINO CONDOR
JerFE DE BESTUDIO
CIP. N° 108536
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Los equipos a ser propuestos para el control de pesos vehiculares deben cumplir como minimo
con las especificaciones técnicas y condiciones sefialadas en el Anexo A, siendo el servicio de
control de pesos vehiculares contratado una actividad a desarrollarse durante una semana por ruta
al afo.

Para tal fin el CONTRATISTA CONSERVADOR proveera un vehiculo tipo VAN, totalmente
operado: chofer, combustible, mantenimiento y otros gastos que demande el vehiculo para el
servicio, debidamente equipado con todos los materiales, mobiliario y equipos para realizar el
control de pesos y todos los accesorios que se necesiten para tal fin, incluyendo la fuente de
energia para las operaciones de pesaje, asi como el personal técnico debidamente capacitado
(como minimo tres (03) personas) por el proveedor de las balanzas moviles.

2. PERIODO DEL CONTROL DE PESOS VEHICULARES

El servicio de control de pesos vehiculares comenzara a partir del primer dia habil del tercer afio del
servicio, durante una semana por ruta al afio, contado a partir de su inicio efectivo (la cual debera
definirse en coordinacion con el CONTRATANTE), hasta la culminacion del plazo del servicio, salvo
disposicion en contrario del CONTRATANTE.

3. ELABORACION DEL PLAN DE CONTROL DE PESOS VEHICULARES

Dentro de la presentacion del Programa de Gestion Vial y bajo los mismos plazos, el CONTRATISTA
CONSERVADOR incluira la presentacion de un Plan para el control de pesos vehiculares, en el cual
se establecera como minimo:

Objetivos.

Descripcion.

Resultados del Estudio de tréafico.

Anélisis de ubicacion de los sectores de control de pesos.
Caracteristicas técnicas de la estacion de pesaje movil.
Programa del control de pesos vehiculares.

Protocolos operativos del control de pesos.

Formatos estadisticos del control de pesos.

Formato de comunicacion al usuario con el registro del peso.

—~TQ w0 0T

4. OPERACIONES DEL CONTROL DE PESOS VEHICULARES

- Para efectos de cumplir con esta prestacion, con la anticipacion debida, el CONTRATISTA
CONSERVADOR habréa implementado, calibrado y certificado los equipos de pesaje dinamico,
habilitado las plataformas de pesaje y capacitado a sus operadores, minimo tres personas
permanente en campo.

- El control de pesos se llevara a cabo tanto en los sectores que seran establecidos en
coordinacion con la Supervision, donde el CONTRATISTA CONSERVADOR establecera e
implementara las plataformas de control de pesos en un ensanche de carril, asi como en
diversos lugares del corredor vial que permitan efectuar de manera eficaz y alternada dicha
labor.

- El servicio de control de pesos se prestara en forma anual y durante una semana por Ruta
durante 24 horas, para lo cual el CONTRATISTA CONSERVADOR deberé demostrar que ha
efectuado un control efectivo como minimo durante un 60% de las 24 horas del dia, en las horas
con mayor volumen de vehiculos pesados. Pl
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- Adicionalmente, tres veces al afio realizara un censo de carga por tipo de vehiculo pesado y por
eje (camiones y buses), como minimo durante 4 dias y un minimo de 12 horas cada dia (turno
dia y noche) hasta completar dos dias, incluyendo la medicién de presion de neumaticos.
Durante el mismo periodo se debera realizar los conteos de trafico, volumétrico y clasificados
por tipo de vehiculo para cada sentido que esta incluido en el Estudio de Tréfico para el
Relevamiento de Informacion. Con dicha informacion se hallaréan los factores destructivos.

- Anualmente, el CONTRATISTA CONSERVADOR presentara un Informe anexo al Informe
Mensual, con el resultado del control de pesos vehiculares que incluya: paleos, tendencias de
sobre peso, estadisticas y presentacion de crudos e interpretacion, relacion de vehiculos con
exceso de pesos, presion de neumaticos, factor destructivo.

5. MONITOREO DEL CONTROL DE PESOS VEHICULARES

El CONTRATANTE realizara monitoreos no programados del control de pesos vehiculares, para lo
cual el CONTRATISTA CONSERVADOR debera brindar todas las facilidades a su personal y acceso
a la documentacién que se esté elaborando y/o recopilando.

6. PAGO DE LA ACTIVIDAD

EI CONTRATANTE realizara un pago anual por el control de pesos vehiculares de acuerdo al monto
ofertado por el concepto “Gestion y control de pesos”, de acuerdo a los dias efectivamente prestados
(valor de un mes=30 dias), sin perjuicio de la penalidad que corresponda, de ser el caso, dentro de
la valorizacion anual.

Los requerimientos y especificaciones técnicas para el control de pesos vehiculares estan
establecidos en el Anexo A.

Si el control de pesos vehiculares no se inicia en la oportunidad indicada o si sufre interrupciones por
causas atribuibles al CONTRATISTA CONSERVADOR, se le aplicara la penalidad correspondiente.

-
al\\
SERGIO MIGUEL PALOMING, CONDORI

JEFE DE ESTUD|O
CIP. N° 10853
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ANEXO A: REQUERIMIENTOS Y ESPECIFICACIONES TECNICAS
PARA EL CONTROL DE PESOS VEHICULARES
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A.1 REQUERIMIENTOS Y ESPECIFICACIONES TECNICAS

El Servicio requiere de un pesaje movil portatil por ejes.
El sistema debera cumplir como minimo con las especificaciones técnicas que se indican en este
documento.

Composicion del sistema:

- Dos plataformas (sensores, balanzas o basculas).

- Un camino de rodadura 6 rampas de acceso y adicionales.

- Electrénica de Control tipo interfase para pesaje portatil estatico y dinamico (PLC 6 similar).

- Una computadora desktop completa e impresora.

- Software del equipo deberéa ser compatible con el Software del MTC para pesaje dinamico, estatico
e infracciones (conforme al Ultimo Reglamento Nacional de Vehiculos).

- Vehiculo tipo VAN (unidad con equipos para pesaje)

a) Plataformas de pesaje

Cantidad: 2 por sistema de pesaje
Carga nominal; 10 t por plataforma, 20 t por eje
Carga limite: 15 t por plataforma, 30 t por eje
Dimensiones totales: - Largo: 700 mm -1 250 mm
- Ancho: 490 mm- 650 mm
- Espesor: 20mm- 50 mm
Cables de conexion a la |- Cantidad: 3 (de los cuales uno como recambio de urgencia) por
plataforma sistema, de facil reemplazo y conexion.

Cada cable debera ser blindado y aislado herméticamente

(original) y con una longitud minima de 20 m.

Construccion mecéanica - Construida en aleacion de material de alta resistencia que
garantice una operacién continua de 24 horas diarias con un
promedio de tréfico de 500 vehiculos por dia.

- Proteccion contra reshalamientos.

- Seguridad para carga limite: admision del 50% de sobrecargas.

- Temperatura nominal de funcionamiento:

-15°C a +50 °C.

b) Camino de Rodadura y/o rampas de acceso y adicionales

Material: Fabricadas en material de alta resistencia a la deformacion,
rajadura o rotura.

Adherencia: Buena adherencia a la superficie de rodadura de los
pavimentos de asfalto y concreto.

Transporte: De facil acomodo para su traslado

Adicionalmente en los sectores donde se realizara los controles de pesos, se debera implementar
pistas y/o una pavimentacion para el pesaje, con un ancho del carril de medicion y un largo suficiente
para la instalacion de las plataformas de pesaje y las rampas de acceso, con una resistencia
suficiente de acuerdo a las cargas que soportara, al lado de la calzada existente y que permitan

N Y‘»‘»
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desarrollar el control de pesos sin atentar contra la seguridad de los usuarios y del personal del
control.

c) Electronica de Control tipo interfase para pesaje portatil estatico y dindmico con
ordenador (PLC y PC)

La electronica de control es una interfase entre las basculas y la computadora (PC), el cual
administra las sefiales emitidas por las dos plataformas y otros accesorios adicionales.

El software de pesaje con la informacion emitida por la electrénica de control, deberg ser
compatible con el software del MTC. Debera ser capaz de clasificar los vehiculos por categorias y
tipos en funcion al nimero de ejes, comparar los pesos medidos por conjunto de ejes con los
pesos autorizados por el Reglamento Nacional de Vehiculos vigente, elaborara automaticamente
la infraccion, teniendo en cuenta las excepciones o particularidades establecidas en el
Reglamento, para cada configuracién vehicular. Deberé tener un archivo encriptado (Crudo) para
efectos de control.

Los equipos deberan estar acondicionados para frabajar con corriente alterna y continua, los

cuales podrian estar alimentados por fluido eléctrico de 220 VAC, grupo electrégeno ¢ con un
inversor de carga que debera estar conectado a una bateria de 12 VDC de 27 placas.

c.1 Electrénica de Control (PLC)

Transmision de datos Trasmitira los datos a través de un enlace al ordenador equipado
con un software de proposito especial de pesaje.

Puertos de Comunicacion Lo necesario para la conexion de las basculas de pesaje, PC y/o
otro dispositivo adicional.

Alimentacion 220 VAC o 12 VDC, cuya fuente debera ser proporcionada por
el Contratista.

Cable de alimentacion DC Para conexion a una bateria

c.2 Caracteristica del Sistema de Pesaje

Modo de pesaje Estatico y Dinamico

Modo pesaje estatico - Peso de cada eje

Célculo de peso por grupos de ejes

Peso total del vehiculo

Modo pesaje dindmico - Adquisicion de peso por eje en tiempo real, de 0 a 6 km/h
Célculo de distancia entre ejes en tiempo real

Clasificacion vehicular conforme al nimero de ejes.

Registro automatico del peso del vehiculo por eje, conjunto de
ejes y peso total.

Célculo de sobre velocidad, frenado brusco, etc.

uDI
CIP. N° 108536
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c.3 Accesorios Adicionales

Bateria

12 VDC de 27 placas con indicador de carga

Cargador de bateria

Con indicador de carga

Inversor de carga 500 - Potencia: 500 VA-300 W
- Tecnologia: Sélido
- Voltaje de entrada: 12VDC
- Factor de Potencia: 0.8
- Voltaje de salida: 220 VAC
- Cargador de corriente: 8 amp
Inversor de carga 1000 - Potencia: 1000 VA -600 W
- Tecnologia: Solido
- Voltaje de entrada: 12VDC
- Factor de Potencia: 0.8
- Voltaje de salida: 220 VAC
- Frecuencia: 60 Hz
- Cargador de corriente: 8 amp
¢.4 Computadora (PC)

Caracteristica Especificacion Técnica

Tipo Chasis: Minitower, Desktop o Convertible

Procesador minimo

Tipo: Intel Core i5

Velocidad de procesamiento: 3.50 GHz

Cache L2: 6 MB

Memoria RAM minima

Tipo: DDR3 SDRAM

Velocidad: 1333 MHz

Capacidad instalada: 4 GB

Capacidad de crecimiento: 8 GB

Disco Duro minimo

Cantidad de bahias externas:

Tipo: Serial ATA, SSD
Cantidad: 1

Capacidad: 500 GB

Lectora de memoria SD y MD: | Interna

Bahias

Cantidad de bahias internas: 2de 35"

3de 525"y 1deds

Drive Optico: Lector R/W de CD y DVD.
Comunicaciones

Puertos: 1

Velocidad: 10/100/1000 Mhz Ethernet

Controlador de Video:

Minimo SVGA, 1024x768 pixeles, 32 bits de colores.

Controlador de Sonido:

24-bit stereo, 48KHz, Parlante Interno

Puertos
USB:
Red:
Serial:

6
1
1
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Caracteristica Especificacion Técnica

Video: 1

Salida de Audio: 1

Entrada de Microfono: 1

Teclado: 1

Mouse: 1

Fuente de Poder: 220VAC / 60Hz.

Seguridad: Incluir solucion de cerrojo fisico y l6gico que evita la apertura
no autorizada del chasis del CPU. La activacion del cerrojo
debe ser realizada mediante software del computador. En
caso de apertura no autorizada, el equipo debera emitir una
alerta audible.

Soporte de Sistemas | Windows 7 Profesional o Superior

Operativos:

Sistema Operativo: Incluir Licencia de Windows 7 Profesional

Periféricos

Teclado: En espafiol y de la misma marca del CPU.

Mouse: De 2 botones mas botén Scroll de la misma marca del CPU.
Monitor LCD de 17” de la misma marca del CPU.

Monitor:

Software y Manuales incluidos: e Software de configuracion del equipo.

e Software de administracién que permita monitoreo
proactivo y envio de alarmas de los principales
componentes del equipo.

e Otro software necesario para la correcta operacion
del equipo.

e Manuales de instalacion, configuracion y uso.

Servicios: e 1 afio de garantia integral sobre piezas, partes y

mano de obra.

e Soporte Técnico on-site Next Bussines Day.

Certificaciones: « Microsoft Logo Certification » del equipo computador
correspondiente a la version del sistema operativo ofertado.

2\
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c.5 Impresora

Caracteristicas

- Matricial de 9 pins o Inyeccion de Tinta

- Anchura de carro: 80 columnas (aplicable a matricial)

Interfaces

Paralelo y USB

Fuentes de Impresora

- Draft 10 cpi, 12 cpi, 15 cpi

- Roman 10 cpi. 12 cpi. 15 cpi, proporcional

- Sans Serif 10 cpi, 12 cpi, 15 cpi, proporcional

- OCR-B 10 cpi
Tabla de caracteres 38 (Version NLSP)
Buffer de entrada 8 Kbytes

Alimentacion

- Métodos: Friccion (alimentador de hojas, insercién manual)

- Traccién Push, Pull y Push&Pull

- Unidad de traccion: Tractor Push o Pull intercambiable

- Tractor Pull opcional

Papel

- Hojas sueltas A4

- Papel continuo A4

- Gramaje : 52 a 90 g/m?

- Sobres

- Etiquetas

- N°de copias: Original + 4 copias

Cartucho de Tinta (referencial)

- Duracion prevista

- Cartucho de cinta negra (Draft 10 cpi, 14 puntos/caracter)

- 3 millones de caracteres

Consumo aprox.

De20Wa25W

Manuales

Manual de Usuario, Drivers y cinta de impresion

c.6 Amplificador de audio para perifoneo con altavoces

Caracteristicas

- Potencia de salida: lo 6ptimo para dos parlantes de 60
W cada uno.

- Cantidad de Micréfonos: 02 (dos) profesionales

- Entrada como minimo de dos microfonos

- Entrada como minimo para dos altavoces

- Cantidad de altavoces: 02 (dos) de 60 W.

d) Software de pesaje

- EI CONTRATISTA CONSERVADOR debe permitir a PROVIAS NACIONAL que sobre la
version de software propuesta pueda usar, copiar, modificar y redistribuir el software en
una cantidad ilimitada de computadoras. Ademas, se deberéa entregar el codigo fuente y
toda la documentacion utilizada para su desarrollo y personalizacion y/o adaptacion.

- Ellenguaje de programacion utilizado en el desarrollo del software debera ser Microsoft

Visual Studio .NET.

SERGIO weué%& L.
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La plataforma de trabajo de los clientes debera ser Windows XP Profesional o la que

indique PROVIAS NACIONAL.

SQL Server 2000/2005.

El software se adaptara a los estandares de desarrollo de PROVIAS NACIONAL, que

seran entregados al CONTRATISTA CONSERVADOR.

La personalizacion y/o adaptacion se debera realizar en las instalaciones brindadas por

PROVIAS Nacional con el apoyo y supervision de la Unidad de Informatica.

Para la personalizacion y/o adaptacion del software, el CONTRATISTA CONSERVADOR

dispondra del personal necesario y suficiente teniendo muy presente los plazos previstos

para brindar el servicio.

El CONTRATISTA CONSERVADOR deberd guardar reserva absoluta sobre toda

personalizacion y/o adaptacion realizada al software.

El software debera cumplir con un alto nivel de desarrollo, exigiéndose de esta manera

calidad en cada componente del software.

Debera tener opcién de exportar de manera encriptada a archivos con extension xIs y dbf,

informacion correspondiente a las auditorias. Las opciones de exportacion a archivos y

backups deben tener la opcidn de elegir la unidad y ruta de copia.

Se debera considerar como entregable adicional el modelo y diccionario de datos.

El software debera contar con un médulo de seguridad que permita otorgar y denegar

acceso a cada uno de los componentes del software.

Las contrasefias a utilizarse en el sistema deben almacenarse de manera encriptada

utilizando para ello un método complejo de cifrado.

Todas las contrasefias necesarias para el funcionamiento del programa no deberan de

estar en el codigo fuente ni en archivos cuya apertura permitan su revelacion.

Debe contar con un médulo de auditoria que permita identificar que usuario realizé cada

proceso, en que momento y desde que equipo.

Deberéa considerar en la impresion de formularios y reportes la impresion en modalidad

rapida, utilizando para ello la calidad que sea conveniente.

Entrega antes de la operacion del control de pesos:

e Entregaen DVD y/o USB de todos los instaladores de los modulos clientes y servidor.

e Entrega en DVD y/o USB de todos los manuales de instalacion, configuracion y uso.

e Entregaen DVD y/o USB del codigo fuente y toda la documentacion utilizada para el
desarrollo y personalizacion y/o adaptacion.
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Las ventanas graficas para el control vehicular deberan contar como minimo con los
siguientes campos disponibles:

Operaciones:

Esta pantalla debe mostrar los siguientes datos:
- Cddigo del Operador
- Nombre de la Estacion

- Tipo de Vehiculo segln la normatividad vigente. De no estar clasificado el tipo de vehiculo debe ser factible su
incorporacion al software.

- Fechay hora de control
- N°correlativo de pesaje
- Craéfica del vehiculo y su configuracion de ejes
- Pesos por ejes simples, dobles y triples
- Peso Total
- Exceso de pesos por ejes simples, dobles y triples
- Exceso de peso total
- Velocidad de Pasada.
- Distancia entre ejes
- Placa de Registro
Ademas debera contar con las opciones o herramientas que permitan:
- Labusqueda de los ultimos 10 registros
- |mprimir registro de datos
- Elingreso de datos de acuerdo al formulario de infraccion vigente.
Emision de Formularios de Infraccién
Esta opcion permitira la aplicacion de sanciones economicas de acuerdo a la normatividad vigente, a aquellos vehiculos
que luego de efectuar el proceso de pesaje sean detectados infringiendo la norma. Se debera prever las modificaciones

en la legislacion tales como la variacion en los limites de peso, modificacion de la UIT, variaciones en la metodologia de
célculo de la multa, la impresion de esta multa se realizara en papel de formato continuo tipo A4.

El formulario de infraccién debera consignar los siguientes datos:
- Ubicacion de la Unidad o sitio
- N° Registro de pesaje, placa, fecha y hora
- Tipo de vehiculo, origen y destino
- Tipo de mercancia
- Datos del conductor: Nombres y apellidos, Direccion, licencia de conducir, DNI
- Datos del propietario: Nombre o razén social, Direccién, RUC
- Datos del despachador o generador de la mercancia;: Nombre, Direccion, RUC
- Tipo de infraccion, descripcion de la infraccion, a quien va dirigida, medida preventiva y calificacion
- N° de registro de suspension neumatica, % de bonificacion por conjuntos de ejes, % de PBVL
- N° de registro de neumatico extra ancho, % bonificacion por neumatico

- Verificacion de transporte de liquidos en cisternas, concentrados de mineral a granel, alimentos a granel, animales
vivos

- Detalle del peso por ejes, conjunto de ejes y peso bruto

- Detalle del exceso de peso por gjes, conjunto de ejes y peso bruto

- Monto de la multa

- Codigo del operador responsable

- Observaciones y ofros.

- Numeros de cuenta de los bancos a cancelar la infraccion

- Debera sefialar con un aspa quien esta firmando dicha infraccion.

- Debera de imprimir el Nombre del Inspector, Cargo, Cédigo y el nombre de la institucion.
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Calibracion:

Opcion con acceso especifico (clave) solo para personal autorizado (funcionario publico designado para dicho fin) y servira para
realizar la calibracion del equipo en el sitio seleccionado, una vez realizada la calibracién esta deberé quedar registrada en un
archivo de control de calibraciones con sus respectivos parametros, que no puedan ser modificados, pudiendo copiar para una
nueva utilizacion.
Se debera asi mismo proporcionar los respectivos manuales de Calibracion.

La empresa ganadora de la buena pro, obligatoriamente debera entregar los Manuales de Calibracion y toda la documentacion
complementaria a este tema.

Reportes:

Opcion con acceso especifico por niveles (clave) que serd de uso exclusivo del personal autorizado (funcionario publico
designado para dicho fin), servira para la elaboracion del resumen del control de peso, resumen de infracciones, variaciones de
parametros de calibracién, entre otros.

Generacion de Base de datos

Opcion con acceso especifico (clave) que sera de uso exclusivo del personal autorizado (funcionario publico designado para
dicho fin), debera generar informacion almacenada en archivos de datos encriptados por seguridad, en la siguiente secuencia:

- Codigo de la Unidad o Sitio

- Codigo del Operador

- Afio

- Mes

- Dia

- Hora

- Minuto

- Segundo

- Codigo de error

- Velocidad

- Clase o tipo vehicular

- Peso Bruto

-Eje 1

-Dist.eje 1aeje 2

- Peso eje 2

-Dist. eje 2 aeje 3

-Peso eje 3

-Dist. eje 3aeje 4

- Peso gje 4

-Dist. eje4 aeje b

- Peso eje 5

-Dist. eje 5aeje 6

- Peso eje 6

-Dist.eje6aeje?

-Pesoeje 7

-Dist. eje 7aeje 8

- Peso eje 8

-Dist. eje8aeje 9

-Peso eje 9

-Dist. eje 9aeje 10

- Peso eje 10

- Dist. eje 10 a eje 11

- Peso eje 11

- Dist. eje 11 aeje 12

- Peso eje 12

- asi sucesivamente, todos los ejes del vehiculo.

- Placa vehicular

Adicionalmente se debera proveer el software que permita desencriptar los archivos

5 g
O
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e) Vehiculo tipo VAN

El CONTRATISTA CONSERVADOR proveera de un vehiculo tipo VAN, debidamente
implementado con el mobiliario y equipos necesarios para la operacion, que servird para el
transporte del equipamiento y el personal que se encargue del control de pesos.

f) Precision del Sistema

El software de pesaje debera operar en ambiente Windows, con interfase gréfica; que permita la
visualizacion de los tipos vehiculares y pesos registrados, que pueda ser accesado a distancia
mediante modem u otro medio, para tareas de calibracion, transmision de informacion y monitoreo
del pesaje.

f.1 Precision en modo estatico, eje por eje:
Igual o menor a la precisién en modo baja velocidad (pesaje dinamico) en el peso bruto vehicular.
f.2 Precision en modo baja velocidad, eje por eje (pesaje automatico WIM):

+/- 3% del peso bruto vehicular o mejor a 5 Km/h. Deteccién automatica de anomalias (por
exceso de velocidad y aceleracion), con invalidacion del resultado del pesaje en curso en caso de
detectar parametros anormales.
f.3 Precision de la cantidad de ejes a ser pesados:
El sistema de pesaje dinamico debera ser capaz de poder reconocer en su mismo software,
vehiculos de dos ejes como minimo, teniendo la opcién de poder configurar y reconfigurar distintas
categorias, clases y tipos de vehiculos que no hubiera en el parque automotor. Dicho software

debera estar cargado con la informacion de los vehiculos que existen en el Reglamento Nacional
de Vehiculos y otros como minimo que le proporcione la Unidad de Pesos y Medidas.

A \
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ANEXO B. COSTOS Y PRESUPUESTO DE GESTION Y CONTROL DE

PESOS
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Presupuesto
Subpresupuesto
Cliente

Lugar

Item
01
01.01
01.02
01.03
01.04

Costo Directo
Utilidad
Sub Total

Presupuesto

3 ESTUDIO DE PREINVERSION A NIVEL DE PERFIL DE LAS CARRETERAS DEL PROYECTO PRO REGION PUNO

040 GESTION Y CONTROL DE PESOS PQ 02
MINISTERIO DE TRANSPORTES Y COMUNICACIONES
PUNO - PUNO - PUNO

Descripcion Und.

GESTION Y CONTROL DE PESOS
IMPLEMENTACION DE UNA ESTACION DE PESAJE MOVIL GLB

OPERACION DE UNIDAD DE PESAJE MOVIL GLB
MANTENIMIENTO DE EQUIPOS DE PESAJE MOVIL GLB
CENSOS DE CARGA + CONTEOS DE TRAFICO GLB

Impuesto General a las Ventas 18%

Metrado Precio (S/.) Parcial (S/.)

1.00
1.00
1.00
1.00

324,580.00

161,000.00 161,000.00
32,000.00 32,000.00
5,580.00 5,580.00

126,000.00 126,000.00

S/. 324,580.00
10% S/, 32,458.00
S/. 357,038.00
18% S/.  64,266.84

Total Presupuesto

S/. 421,304.84

Costo mensual

994099000000900000000s0h0ng

S/ 35,108.74




PRESUPUESTO DE GESTION Y CONTROL DE PESOS

1

~I

JEFE DEESTURIO

CIP. N° 1085:

PAQUETE 02
IMPLEMENTACION DE UNA ESTACION DE PESAJE MOVIL
| Descripcién Recurso Und. [Cuadrilla] Cantidad | Precio (S/.) | Parcial (SI.)
Lnfraestructura (pista de pesaje, pista de entrada y salida, plataforma para ubicacion del vehiculo van) Und. 7.0000 1.0000 15,000.00|  105,000.00
ilquiler de equipos de pesaje (2 basculas, computadoras, semaforos portatil, accesorios, software, otros)| MES 2.0000 15,000.00 30,000.00
alg. vehiculo van +implementacion ) MES 2.0000 9,000.00 18,000.00
[sefalizacion - MES | 200000  4,000.00 8,000.00
161,000.00
OPERACION DE UNIDAD DE PESAJE MOVIL
[Descripcién Recurso Und. [Cuadrilla] Cantidad [ Precio(Sl.) | Parcial (SI.)
“ersonal (adm + operadores de computo) mes 2.0000 7,000.00 14,000.00
'emesa mensual (incl. resguardo policial, combustible) mes 2.0000 7,500.00 15,000.00
| pruebas de calibracion mes 2.0000 1,500.00 3,000.00
32,000.00
MANTENIMIENTO DE EQUIPOS DE PESAJE MOVIL
1Descripcién Recurso Und. | Cuadrilla] Cantidad Precio (SI.) | Parcial (S/.)
Imantenimiento de equipos de pesaje movil mes 2.0000 2,790.00 5,580.00
. CENSOS DE CARGA + CONTEOS DE TRAFICO
[Descripcién Recurso Und. [Cuadrilla] Cantidad | Precio(Sl) | Parcial (SI.)
"sensos de carga + conteos de trafico GLB | 7.0000 3.0000 6,000.00]  126,000.00
Notas
Se considera semana por ruta
Se considera 1 dia de movilizacion y desmovilizacion por Ruta
Se considera 7 puntos de conteos de trafico
SERGIO MIGUELPAIOMING ...
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Ingenieros §.A.C.

CARTA N° 0016 — 2017-GPRL/RL

ATENCION
SRES CONSORCIO EL ALTIPLANO
RUC 20600093941

Asunto;

Estimados Sres.

Cotizacion de Servicios de TRAFICO
Proyecto Carreteras PROPUNO

19

Lima 20 de febrero del 2017

Saludando cordialmente es gratos atender su solicitud de cotizacion sobre los rubros que
detallo a continuacion:

1

COTIZACION
IMPLEMENTACION DE UNA ESTACION DE PESAJE MOVIL
Descripcion Recurso Und. | Cuadrilla | Cantidad | Precio (S/.) |Parcial (SI.)
infraestructura (pist.a dg pesaje, pista de enfrada y salida, Und. 7.0000| 1.0000 15,000.00 | 105,000.00
plataforma para ubicacion del vehiculo van)
alquiler de equipo§ de pesaj_e (2 basculas, computadoras, MES 2.0000 15,000.00 | 30,000.00
semaforos portatil, accesorios, software, ofros)
alq. vehiculo van + implementacion MES 2.0000 9,000.00| 18,000.00
Nuevos Soles JIKUOA
OPERACION DE UNIDAD DE PESAJE MOVIL
Descripcién Recurso Und. | Cuadrilla | Cantidad | Precio (8/.) | Parcial (SI.)
personal (adm + operadores de computo) mes 2.0000 7,000.00| 14,000.00
remesa mensual (incl. resguardo policial, combustible) mes 2.0000 7,500.00| 15,000.00
pruebas de calibracion mes 2.0000 1,600.00|  3,000.00
Nuevos Soles 000.00
MANTENIMIENTO DE EQUIPOS DE PESAJE MOVIL
Descripcién Recurso Und. | Cuadrilla { Cantidad | Precio (S/.) | Parcial (SI.)
mantenimiento de equipos de pesaje movil mes 2.0000 2,790.00|  5,580.00
Nuevos Soles 80.00
CENSOS DE CARGA / CONTEOS DE TRAFICO POR RUTA
Descripcién Recurso Und. | Cuadrilla | Cantidad | Precio (S/.) | Parcial (S/.)
Conteos de Trafico 7 dias + censo de carga GLB 11 3.0000 6,500.00 |  6,500.00

Nuevos Soles

Las mismas tienen una validez de 15 dias, por lo que debera cursar comunicacion oficial

para el atendimiento de dicho requerimiento, para a su vez remitirle la documentacién

requerida para la realizacion de los trabajos.

Me despido cordialmente

PIO GIL CANO TRIVER

Representante Legal
FYNSA E/NGENIEROS SAC.

Av. Paseo de la Republica 571 Of. 904 Telef. 4237080 -4232345 Fax: 4238608




